Le forze e i momenti di forze

Le forze

Forza elastica di una molla F,

k = costante elastica della molla Fe = —kAX
AX = allungamento della molla

Forza di attrito dinamico A

ky = coefficiente di attrito dinamico A=k N
N = forza premente L alla superficie
Forza di attrito statico massima A __,
K, = coefficiente di attrito dinamico Ana = KN
N = forza premente L alla superficie
Forza peso P
M = massa del corpo P =mg
g = accelerazione digravita (sulla Terra circa 9,8 m / SZ)
Forza gravitazionale F
N -m’ F-g M
G = costante di gravitazione universale (6,67-10™" —) r?
Forza elettrica F
N-m’ F=k3%
k = costante elettrica (nel vuoto 9-10° —) r?
Forza di Lorentz F
g = carica elettrica — - -
E - campo elettrico F= q(E VA B)
§ = campo magnetico

Forza esercitata tra due fili paralleli attraversati da corrente

corrente nel primo filo
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I, = corrente nel secondo filo o7 d
L = lunghezza dei due fili
d = distanzatraiduefili

Attrito volvente Fa
A, = coefficiente di attrito volvente F,=AC
C = forzadicarico

Forza di Archimede
A = forza (spinta) di Archimede
d, = densita del liquido A=d,gV,
g = accelerazione di gravita
V, = volume della parte immersa del corpo




Momenti di forza

Momento M di una forza rispetto ad un
punto O
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braccio della forza
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vettore posizione della forza rispetto
al punto O

I momento di una forza rispetto ad un punto &
il vettore che ha:
per intensita il prodotto della forza per il
braccio (distanza del punto dalla retta di
azione della forza)
per direzione quella perpendicolare al piano
individuato dalla retta della forza e dal punto
per verso quello di avanzamento di una vite
destrorsa che segue la rotazione della forza
attorno al punto.
In formula:

M=Db-F

M=RAF

Coppia di forze

Insieme di 2 forze parallele e di verso opposto

Momento M di una coppia di forze

braccio della forza
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vettore posizione della forza F
rispetto al punto di applicazione della

forza —F

I momento di una coppia di forze il vettore
che ha:

per intensita il prodotto della forza per il
braccio (distanza tra le rette di azione delle 2
forze)

per direzione quella perpendicolare al piano
individuato dalle rette di azione delle 2 forze
per verso quello di avanzamento di una vite
destrorsa che segue la rotazione delle 2 forze.

M=d-F




